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● Depuis 2004

● Repris par plusieurs promotions 

● Robot d'accueil

● Propose plusieurs services  
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Présentation du projet
Cahier de charge

1-Organisation de l'etage de commande 

2-Commande du Robot à travers le Joystick physique

3-Commande du Robot à travers le joystick virtuel

4-Contrôle du plus haut niveau en utilisant la caméra  



Architecture du Robot3
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4 ◇ Les outils utilisés
  Organisation Robot 
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4 ◇ Les outils utilisés
    Commande par Joystick physique
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4 ◇ Les outils utilisés:
   Commande par Joystick virtuel
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4 ◇ Les outils utilisés
Commande Autonome
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5 Planning prévisionnel
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5 Planning Réel
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Problèmes rencontrés
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Variateur de vitesse 
Entrées/sorties
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Variateur de vitesse 
Les  différentes erreurs 
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◇ Variateur de vitesse 
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Schéma de commande  général
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Variateur de vitesse 

● Réalisation de la mesure de la tension
au borne du DAC avec différents 
pourcentage  

     Réalisation des tests
6
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Variateur de vitesse 
Identification de la résistance 
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Variateur de vitesse 5
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Variateur de vitesse
Variateur défaillant Variateur fonctionnel
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https://docs.google.com/file/d/1C-uTlFKqtJn9ILvKtFkjlvu3aADbOnXP/preview
https://docs.google.com/file/d/1bFiI64KWAdsAkrEVkzWPcbof2xMAs_TA/preview


Variateur de vitesse
Test sur Robot 
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https://docs.google.com/file/d/1XQx5I9jUbteS82kzXKW3Pb4j9hZnhYod/preview


Résultats
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Conception boîtier 
Conception Fabrication 
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Conception Shield
         Schématique Routage
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Commande par joystick
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Commande par joystick 
physique

Architecture 
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Commande par joystick 
physique

Démonstration 

7

26

https://docs.google.com/file/d/12YDy1HkIrylwpV4KYCLFEJUhAL8EKZFx/preview


Commande par joystick 
virtuel

Architecture
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Commande par joystick 
virtuel

                                  Page web Application mobile 
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Commande par joystick virtuel

Test application mobile Commande arduino
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https://docs.google.com/file/d/1TUc9Z6KLY8SvRmkdN9rmvAEXoy34usPP/preview
https://docs.google.com/file/d/1AlaW-3z6RTOyXZOAx7YYxF1ivtEMe3xF/preview


Commande par joystick 
virtuel
  Test vitesse
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https://docs.google.com/file/d/1_Qe1l99yUSWn1k1dbBzZrGBJLiDqaYof/preview


Gestion de priorité
Architecture 
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Conclusion 

● Bilan général

● Développement dans le futur 

8

32



Merci !
Avez-vous des 
questions?
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