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Coupe de France de Robotique 2024
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Architecture robot 2024
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Contrôleur BLDC : Fonctionnement
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Contrôleur BLDC = onduleur triphasé
Fréquence des sinusoïdes => Vitesse moteur
Amplitude des sinusoïdes => Couple moteur

http://www.youtube.com/watch?v=AeGGVTF26-E


Travail accompli en images
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PAMI (Petit Actionneur Motorisé Indépendant)

Contraintes :
● Autonomes
● Actifs à partir de la 90e sec
● Doivent se rendre dans une zone / 

toucher un objectif
● Inférieurs à 15x15x15cm
● Doivent respecter les règles de 

sécurité 
(évitement, batteries, arrêt 
d’urgence …)

Choix :
● Se localisent grâce à un QR code 

sur eux et une tour de supervision
● Communiquent en 815 MHz avec 

la tour de supervision et le robot 
principal
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Démonstration PAMI
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http://www.youtube.com/watch?v=CJRVku0IKPs


Contrôleur BLDC : problèmes et solutions
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Gantt Prévisionnel
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Gantt Actualisé
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Gestion de projet en équipe

Rituels gestion de projet 
agile/scrum :

Weekly
Reporting
Idéation

Formations

Gestion du budget

Définir des Deadline

Répartition en spécialités
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Processus qualité & rapport d’avancement

Process Qualité/
Suivi de PCB

Wiki d’avancement 123 - Gestion Projet



Financer ce projet

13

Participation à un salon
Projet freelance

3 - Gestion Projet



Et après ?

● Test meilleurs moteurs
● Test contrôleur moteur ODrive micro
● Contrôleur de moteur Pas-à-pas
● Actionneurs
● Navigation
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Merci pour votre écoute

Avez vous des questions ?


